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IcHye Benmuka KiJBKICTh PI3HUX KOHCTPYKIIM AWHAMOMETpiB. 3a MPHHLUMIOM [ii BOHHU
PO3IUISIOTECS HA TiApABIiYHI, MEXaHIYHI Ta eNeKTpu4Hi. HaiOinblml cydacHUMH € eJIeKTpUYHI
JTUHAMOMETPH, OCKUIBKM BOHH MAaJIOIHEPIIHHI, YyTauWBI 1 KommakTHi [1]. 3aBmsku 1boMy
€JIEKTPUYHI JUHAMOMETPH 3a0e3MeUyloTh BUCOKY TOYHICTh BUMIPY 1 HUMHM MOXKHA BH3HAUYaTH SIK
BEJIMKi, TaK 1 MaJli 3HaYeHHA CWUJ pi3aHHA. ENEeKTpuuHI AMHAMOMETPHU CKIIAJAIOTBCA 3 TPHOX
OCHOBHHMX YaCTWH: JAaTYHKIB, II0 CHPUHMAIOTh HABAaHTAXXCHHS; OPraHiB 3B'A3KY, IO 3’ €THYIOTh
JaT4uKy 1 mpuitmadi [2]. JlaTuuku mepeTBOpATh NMpYkHI Aedopmariii abo Maii mepeMillieHHs B
eJIEKTpUYHY eHeprito. OHUM 3 MOLIUPEHUX MPUJIAAIB JUIsl BUMIPY CHJI pi3aHHS € YHIBepcaabHUN
muHamometp YJIM-600 kouctpykmii BHUM, 3a nomomMoror sSKOro MoXKHa BHUMIPIOBAaTH CHIIU
pizaHHs MpH TOYiHHI, (hpe3epyBaHHI, IIOCKOMY ILTi(yBaHHI, a TAKOXK OCBOBY CHJIY 1 MOMEHT, IO
KPYTHUTh, TIPU CBEP/JTIHHI.

JluHaMoMeTp CKIIaJaeThesl 3 Kopmycy 1 1 JepkaBKu 2, BUKOHAHOIO Y BUIVIAAL KBaJpaTHOI
IUIMTH 3 KpyrIuM (praHmeM Ha BepXHid wacTuHi (puc.l, a), SKuil mpU3HAYSHUN JUIS 3aKpIIICHHS
3MIHHUX MPHUCTOCYBaHb: pi3leTpuMada Mpu TOYiHHI, KPYTJIOrO CTONY TPH CBEPAJIiHHI, JIeIaT mpu
dpesepyBanHi 1 nuripyBanHi. Jlep)kaBka BCTaHOBJEHa B Kopmyci Ha 16 omopax (puc. 1, 6). Oci
HEepIIMX BOCBMH OIOpP PO3TAIIOBaHI BEPTHUKAIBHO, @ OC1 OCTAHHIX BOCBMH OIOP — T'OPU30HTAIBHO.

Ilin niero cumu P, gedopmyroTbcs BepTHKANbHI OHOpH, a mij fgiero cuil Py 1 Py —
ropu3oHTaNbHI. KoXHa ormopa ckiragaeTses 3 IBOX HIXKOK 1 TOHKOCTIHHOI BTYJIKH (pHcC. 1, B).

[Tnomii mepeTrHIB BTYJKH 1 HXKOK OMOp PIBHOBENIKHW 1 BUOpaHi Tak, o0 MaTepiall ornop mpu
HaBaHTa)XCHHI MpaIfoBaB B o0nacTi mpyxxHux aedopmamiii. Ha BTynku omop HakieeHi OpOTSHI

JaTYUKHU ONOPY 3 HOMiHANBHUM oropoM 100 Om.



Puc. 1 — VuieepcaTsHHE JHHAMOMETD

Y po6oTi onopu TuHAMOMETpa MPY>KHO Ae(hOPMYIOThCS, BHACHTIIOK YOTO B TaTYUKY BUHHUKAE
CJIEKTPUYHUA CTPYM Mayloi BEJIMYMHH, SKHHA TOCTYNA€ Ha BXiJ EJIEKTPOHHOTO IIiJCHIIIOBAYA,
MOCWIIFOETBCSL 1 TEpeNaeThCs Ha TapalielbHO CIOJIYYEHHH MiKpoaMIiepMerp 1 BiOpartop
ocuuiorpada, 3a JOOMOTO SKHX PEECTPYIOTHCS CBITYCHHS JUHAMOMETA.

Jlis mepeBipku CTaOLIBHOCTI YyTIMBOCTI AMHAMOMETP MEPIOAMYHO (Iepes KOKHOI Cepiero
JOCTIIB) MITAEThCS TAPYBAHHIO HA TapipOBOYHOMY CTCHIIi. 32 OTPUMAHUMU JaHUMHU OYIYIOThCS
TapipoBouHi rpadiky, 3a TOTOMOTOI0 SIKUX BU3HAYAETHCS 3HaUYCHHS CWI pizaHHs. [lepen moyarkom
pOOOTH JMHAMOMETpP BUCTABJISBCS HAa BEPCTaTi, TAKUM YMHOM OO0 BUKIIOYHUTH B3a€EMHUI BIUIMB

OJHOYaCHOIo JogaTkKa CKJIaJOoBUX CUJI piSaHHH.
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Існує велика кількість різних конструкцій динамометрів. За принципом дії вони розділяються на гідравлічні, механічні та електричні. Найбільш сучасними є електричні динамометри, оскільки вони малоінерційні, чутливі і компактні [1]. Завдяки цьому електричні динамометри забезпечують високу точність виміру і ними можна визначати як великі, так і малі значення сил різання. Електричні динамометри складаються з трьох основних частин: датчиків, що сприймають навантаження; органів зв'язку, що з’єднують  датчики і приймачі [2]. Датчики перетворять пружні деформації або малі переміщення в електричну енергію. Одним з поширених приладів для виміру сил різання є універсальний динамометр УДМ-600 конструкції ВНИИ, за допомогою якого можна вимірювати сили різання при точінні, фрезеруванні, плоскому шліфуванні, а також осьову силу і момент, що крутить, при свердлінні. 


Динамометр складається з корпусу 1 і державки 2, виконаною у вигляді квадратної плити з круглим фланцем на верхній частині (рис.1, а), який призначений для закріплення змінних пристосувань: різцетримача при точінні, круглого столу при свердлінні, лещат при фрезеруванні і шліфуванні. Державка встановлена в корпусі на 16 опорах (рис. 1, б). Осі перших восьми опор розташовані вертикально, а осі останніх восьми опор — горизонтально.


Під дією сили Pz  деформуються вертикальні опори, а під дією сил Ру і Рх — горизонтальні. Кожна опора складається з двох ніжок і тонкостінної втулки (рис. 1, в).


Площі перетинів втулки і ніжок опор рівновеліки і вибрані так, щоб матеріал опор при навантаженні працював в області пружних деформацій. На втулки опор наклеєні дротяні датчики опору з номінальним опором 100 Ом.
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У роботі опори динамометра пружно деформуються, внаслідок чого в датчику виникає електричний струм малої величини, який поступає на вхід електронного підсилювача, посилюється і передається на паралельно сполучений мікроамперметр і вібратор осцилографа, за допомогою яких реєструються свідчення динамометра.


Для перевірки стабільності чутливості динамометр періодично (перед кожною серією дослідів) піддається таруванню на таріровочному стенді. За отриманими даними будуються таріровочні графіки, за допомогою яких визначається значення сил різання. Перед початком роботи динамометр виставлявся на верстаті, таким чином щоб виключити взаємний вплив одночасного додатка складових сил різання.
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