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При моделюванні перехідних процесів пуску й вибігу АД за повними 
диференційни-ми рівняннями необхідно враховувати явище поверхневого 
ефекту, тобто витіснення стру-му в роторній обмотці. Ступінь цього 
витіснення залежить від ковзання двигуна. Поверхне-вий ефект приводить 
до зміни активного і індуктивного опорів розсіювання роторної обмо-тки, у
зв'язку з чим для математичної моделі АД через їхні каталожні дані 
визначаються від-повідні параметри у відносних одиницях.

Активний опір статорної обмотки визначається виходячи з втрат 
активної потужності в цій обмотці в номінальному режимі. Для визначення 
інших параметрів складається систе-ма нелінійних алгебраїчних рівнянь, що 
виражають параметри режиму і відповідають ката-ложним даним. При 
правильно розрахованих параметрах моделі параметри режиму повинні бути 
рівні відповідним каталожним даними Мп, Iп, Мном = 1, Qном = sinφном , 
Ммакс. Система нелі-нійних алгебраїчних рівнянь розв’язується методом 
Гауса - Зейделя, для чого попере-дньо перетворюється до вигляду, зручному 
для ітераційного процесу. Розрахунок починає-ться з визначення початкових 
значень параметрів і продовжується до тих пір, доки не буде виконана умова,
що різниці між каталожними і розрахунковими параметрами ∆Мп, ∆Iп,
∆Мном, ∆Qном, ∆Ммакс будуть менші за точність розрахунків, що 
потребується [1]. 
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